Petna instrukcja obstugi sterownika SMARTBOB

WWW.SMARTBOB.PL

MODEL SMARTBOB SM-LITE-1624D od wersji V1.5

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy
upewni¢ sie czy na przewodach
przylaczeniowych nie wystepuje
napiecie.

Urzadzenie nalezy podtgczy¢ do zasilania
zgodnie z obowigzujgcymi normami. Ze
wzgledow bezpieczehstwa nie nalezy montowac
urzgdzenia bez obudowy lub z uszkodzong
obudowa, gdyz stwarza to niebezpieczenstwo
porazenia prgdem.

Czynnosci zwigzane z instalacjg i podtgczeniem
powinny by¢ wykonywane przez
wykwalifikowanych elektrykéw, ktérzy zapoznali
sie z niniejszg instrukcjg i funkcjami opisanego
w instrukcji urzadzenia.

Sterowniki SMARTBOB moga wymaga¢ do
dziatania zewnetrznego serwera, chmury,
oprogramowania. Aktualna wersja oraz
wymagania oprogramowania znajduje sie na
etykiecie, opakowaniu produktu lub zostata
przekazana przy zamowieniu.

Zabronione jest uzywanie sterownikow
SMARTBOB w sposob inny niz opisany w
instrukcji oraz przekraczanie dopuszczalnych
parametréw pracy w szczegodlnosci
maksymalnego obcigzenia diugotrwatego.
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Podstawowe informacje:

Znamionowe napiecie zasilania: 24V DC
Maksymalny zakres napiecia zasilania: 22-26V DC
Maksymalny pobér pradu: 0.1A przy 24V DC
Zabezpieczenie: bezpiecznik polimerowy (polyfuse)

Wszystkie sterowniki SMARTBOB w jednej

instalacji moga by¢ zasilane z tego samego
zasilacza, o ile posiada on wystarczajgca
wydajnos¢ prgdowg i pozwalajg na to warunki
techniczne instalacji. Zalecane jest aby zasilacz ten
byt dedykowany wytgcznie do zasilania sterownikéw
SMARTBOB.

Obudowa:

Model: RT-212-24 Altinkaya

Stopieh ochrony obudowy: 1P20

Materiat: ABS UL-94-HB

Wymiary: 212,10 x 90,5 x 58,9 mm

Montaz: Szyna montazowa DIN 35 mm lub uchwyty
Pozycja montazu: pozioma

Zakres pracy:

Wilgotnos¢ powietrza: 5%-95% (bez kondensac;ji)
Temperatura otoczenia: 0°C-55°C

Napiecie sterowania dla MOSFET: 5-26VDC
Obcigzenie dtugotrwate dla pojedynczego wyjscia
MOSFET: 5A

Obcigzenie krétkotrwate dla pojedynczego wyjscia
MOSFET do 15 minut: 7A (6A dla trybu PWM)
Dopuszczalna moc catkowita dla wszystkich wyjs¢
MOSFET: 60A lub 1000W

Maksymalna temperatura pracy: 70/80°C
programowe/sprzetowe (automatyczne odciecie
zasilania wyjs¢ sterujagcych)

Komunikacja:

Lan: w standardzie IEEE 802.3 10BASE-T
(Ethernet) lub IEEE 802.3u 100BASE-TX (Fast
Ethernet) (BRAK POE)

Wi-Fi: 802.11 b/g/n
Bluetooth: BT 4.2

Oprogramowanie:

Sterownik SMARTBOB jest uniwersalng platformag
kompatybilng z wieloma systemami. Informacja o
aktualnie zainstalowanym opgromowaniu znajduje
sie na opakowaniu, obudowie lub zostanie
udzielona przy sktadaniu zamowienia. W zaleznosci
od zainstalowanego oprogrogramowania sposob
jego konfiguracji moze sie rézni¢, informacje te sg
zawarte w rozdziale oprogramowanie.
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http://www.smartbob.pl
https://en.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.11

Opis urzadzenia:

Urzadzenia z serii SMARTBOB to linia sterownikéw automatyki odpowiednich do:
domow, biur, zaktadéw produkcyjnych i innych budynkoéw. Urzagdzenia SMARTBOB
mogg pracowac: samodzielnie, w lokalnej sieci WIFI lub LAN oraz za posrednictwem
ustug w chmurze (dostepnos¢ danej ustugi zalezy od oprogramowania, patrz rozdziat
oprogramowanie).

Do urzadzen SMARTBOB mozna uzyskac dostep lokalnie lub sterowaé nimi i
monitorowac je zdalnie z dowolnego miejsca, w ktorym uzytkownik ma potgczenie z
Internetem, pod warunkiem, ze urzgdzenia sg podtgczone do routera Wi-Fi i
Internetu (patrz rozdziat oprogramowanie). Urzgdzenia SMARTBOB majg
wbudowany interfejs sieciowy dostepny pod adresem IP wyswietlanym na ekranie po
bezposrednim podtgczeniu do punktu dostepu urzadzenia. Wbudowany interfejs
sieciowy moze stuzy¢ do monitorowania i sterowania urzgdzeniem, a takze do
dostosowywania jego ustawien.

Urzadzenia SMARTBOB sg dostarczane z fabrycznie zainstalowanym
oprogramowaniem SUPLA® lub innym wymienionym na opakowaniu. Jesli
konieczne sg aktualizacje oprogramowania uktadowego w celu zachowania
zgodnosci urzadzen, w tym aktualizacje zabezpieczen, Smartbob Automatyka Sp. Z
0.0. zapewni bezptatne aktualizacje za posrednictwem wbudowanego interfejsu
internetowego urzadzenia. Wybér instalacji lub nie instalowania aktualizacji
oprogramowania uktadowego urzgdzenia lezy wytgcznie w gestii uzytkownika.
Smartbob Automatyka Sp. Z O.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za brak zgodnosci
urzgdzenia spowodowany brakiem terminowej instalacji przez uzytkownika
dostarczonych aktualizaciji.

Urzgdzenia SMARTBOB umozliwiajg samodzielne zaprogramowanie
oprogramowaniem innym niz dostarczonym wraz z sterownikiem. W przypadku kiedy
uzytkownik samodzielnie zaprogramuje urzgdzenie innym niz dostarczone lub
opisane w instrukcji, Smartbob Automatyka Sp. Z O.O. nie ponosi odpowiedzialnosci
za szkody wyrzgdzone przez niepoprawnie dziatajgcy sterownik.
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Schemat:
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Legenda:
Elementy urzgdzenia Wyjscia/wejscia urzgdzenia
1. Procesor ESP32 9. Gniazdo zasilania 12-24V DC
ESP32-WROOM-32 (z wbudowang 10. Gniazdo wyjs¢ MOSFET (24x
anteng WIFI) sterowanie MASA-GND)
2. Ekran OLED 11. Gniazdo MASY-GND do sterowania
3.  Wyjscia MOSFET N PWM 12. Gniazdo wejsc-sterowanie (16x
4. Przyciski lokalnego sterowania wejs¢ sterowanych MASA-GND)
5. Przyciski FLASH oraz RESET 13. Gniazdo pomiaru napiecia do 24V
6. Ekspandery wejs¢ i wyjs¢ DC lub wejscie-sterowanie (2x ADC
7. Przetwornica zasilania lub 2x sterowanie PLUSEM-VCC)
8. Czujniki temperatury sterownika 14. Gniazdo LAN 10/100 Mb
15. Gniazdo komunikacji RS485
16. Gniazdo przektadnika SCT-013
1vDC
17. Gniazdo komunikacji 1WIRE + 12C
18. Gniazdo USB do programowania

I UWAGA !

Kazde wyjscie MOSFET moze by¢ obcigzone do 7A dla trybu pracy 0/1 lub 6A
w trybie z kontrolg mocy (PWM) w zakresie napiecia 5-26V DC przez okres 15
minut, lub 5A przy pracy ciagtej w dowolnym trybie. Catkowita suma pradu
sterowania nie moze przekroczy¢ 60A.

Dla kazdej z grupy 4 wyjs¢ MOSFET nalezy podpiag¢ najblizszy konektor GND
do masy zasilacza sterujgcego danym obwodem (nalezy wykorzysta¢ 2 zaciski
- 2 przewody o przekroju > 1mm2). W przypadku wykorzystania wielu zasilaczy

MASY-GND powinny by¢ spiete razem poza sterownikiem.
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Instalacja:
Okablowanie

Instalacja sterownika powinna by¢ wykonana przez osobe posiadajgcg odpowiednie
uprawnienia. Sterownik powinien by¢ zapieczony przed dostepem wilgoci i wysokiej
temperatury. Przed rozpoczeciem montazu sterownika sprawdz, czy wszystkie
wytgczniki, zabezpieczenia, dodatkowe elementy sg wytgczone i czy nie ma na ich
zaciskach napiecia. Gdy masz pewnosé, ze nie ma napigcia, mozesz przystgpi¢ do
podigczania kabli. Do podtgczenia urzgdzenia uzyj przewodoéw dopasowanych do
warunkow instalacji o odpowiednich przekrojach dopasowanych do typu gniazda tak

jak w tabeli ponizej:

Typ gniazda Przekréj przewodu Dtugos¢ odizolowania Sita dokrecenia
Gniazdo przekaznika 0.4-2.5mm?2 7-8mm 0.4Nm
Gniazdo wejs¢ 0.4-2.5mm?2 7-8mm 0.4Nm
Gniazdo zasilania 0.4-2.5mm?2 7-8mm 0.4Nm
Gniazdo pomiaru napiecia | 0.4-1.5mm2 5-6mm 0.2Nm
Gniazdo RS485 0.3-1mm2 5-6mm 0.2Nm
Gniazdo 1WIRE+I2C 0.3-1mm2 5-6mm 0.2Nm

W zaleznosci od rodzaju

instalacji oraz elementéw wchodzgcych w jej sktad
zalecany jest przewod tak jak w tabeli ponizej:

Typ gniazda

Zalecany rodzaj przewodu

Zalecana maksymalna
odlegto$¢ elementu od
sterownika

Gniazdo MOSFET

Instalacja w obrebie budynku np. YDY
+ przejscie na linka w rozdzielnicy np.
Lgy

Dowolna spetniajgca
warunki instalaciji

Gniazdo wejs¢

Instalacja w obrebie budynku np. YDY
+ przejscie na linka w rozdzielnicy np.
Lgy lub skretka cat5/6/7, alarmowy
(tylko instalacja niskonapieciowa)

Dowolna spetniajgca
warunki instalacji

Gniazdo zasilania

Zalecana linka np. Lgy

Do 5 metréow od zasilacza

Gniazdo pomiaru napiecia

Zalecana linka np. Lgy lub skretka
cat5/6/7 lub alarmowy

Do 5 metréw od punktu
pomiaru

Gniazdo RS485

Skretka cat5/6/7 lub magistralny

Do 50 metréw do
urzgdzenia

Gniazdo 1WIRE

Skretka cat5/6/7 lub alarmowy

Do 10 metréw do czujnika

Gniazdo 12C

Skretka cat5/6/7 lub alarmowy

Do 2 metréw do czujnika
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W celu unikniecia problemow ze: stabilnoscig pracy, potaczenia, fatszywymi
odczytami. Przewody nalezgce do roznych grup nalezy odseparowac od innych w
trakcie planowania i montazu instalacji wewnatrz budynku. W szczegdlnosci nalezy
unika¢ prowadzenia przewoddéw sygnatowych tg samg trasg co kabli pod napieciem
230V.

Peryferia

Sterownik SMARTBOB posiada na wejsciach i wyjsciach szybkoztgcza pozwalajgcy
wyjgc sterownik bez koniecznosci wyciggania pojedynczych przewoddéw. Koncowki
gniazd nie mogag by¢ wypinane pod napieciem. Wiszgce luzem koncowki powinny
by¢ zabezpieczone przed przypadkowym zwarciem lub uszkodzeniem. W przypadku
uszkodzenia koncowki, gniazda powinno by¢ ono natychmiast wymienione.

Zasilanie

Przyktad podtaczenia zasilania

Podtgcz przewody 24V oraz MASA pod zaciski wejsciowe tak jak to pokazano na
rysunku. Do zasilania sterownika uzyj zasilacza o mocy co najmniej 1.2W (0.1A dla
24V). Ten sam zasilacz moze by¢ uzyty takze do zasilania innych elementow
instalacji o ile posiada wystarczajgcy zapas mocy.

Uwaga wersja od V1.4 nie obstuguje standardu zasilania POE przez przewdd LAN.

Wyjscia MOSFET

Sterownik posiada 24 wyjscia sterujgce (w postaci uktadu N MOSFET, sterowanie
MASA-GND) do sterowania odbiornikami (np. pasek LED, przekaznik itp.) o napieciu
5-26V DC i pradzie pracy do 7A (6A w trybie PWM, chwilowy do 15 minut lub ciggty
5A). Catkowity prad pracy nie moze przekroczy¢ 60A dla wszystkich wyjs¢. Dla
obstugi tak duzego pradu zostaty przewidziane wielokrotne ztgcza masy, jedno
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ztgcze przy 2 podpietych przewodach moze obstuzy¢ do 15A. Napiecie obwodow
sterujgcych moze by¢ rozne dla kazdego kanatu MOSFET i inne niz zasilania.

Umiejscowienie 6 gniazd MOSFET (po 4 kanaty) + 4 gniazd MASY-GND

Sterowanie moze by¢ realizowane w formie 0/1 lub PWM w zaleznos$ci od
posiadanego modelu (i opcji oprogramowania). Niezaleznie od tego czym sterujemy,
zasada zawsze jest taka sama. Na uktad sterowany podajemy staty plus a minus
podajemy na wyjscie sterujgce (lub kilka minusow tak jak w paskach LED). Zalecany
jest aby ztgcze MASY/GND byto wpiete jak najblizej obcigzenia.

‘ | GND/MASA GND/MASA |

+12DC | +;24 DC
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‘ | GND/MASA

+12...24V DC
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Przyktad sterowania przekaznikiem przy wykorzystaniu 1 lub 2 zasilaczy

Przyktadowe sterowanie 3 paskami LED jednokolorowymi. W przypadku paskow
wielokolorowych zasada jest taka sama zawsze jest jeden plus, a wszystkie minus
(np. 3 dla RGB) podajemy na kolejne ztgcza. Kolejnos¢ koloréw jest bez znaczenia
gdyz mozna jg zmieni¢ w programie.

GND/MASA

+12...24V DC

Przyktad sterowanla paskami LED

Przyktad z wykorzystaniem przekaznikéw bistabilnych EPN524 dwutorowych
sterowanych impulsowo. Na przekaznik podajemy staty plus, natomiast sterownik i
np. klawisze dzwonkowe zwierajg do minusa, powodujgc aktywacje przekaznika.
Takie sterowanie powoduje ze kazdy z uktadow niezaleznie steruje przekaznikiem.
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Dodatkowo aby widzie¢ czy dany obwdd jest aktywny nalezy przez jeden z 2 toréw
przekaznika pusci¢ sygnat na wejscie sterownika.

‘ | GNDIMA‘SA—‘ “
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Przyktad sterowania przekaznikiem bistabilnym z kanatem zwrotnym

UWAGA wyjscia MOSFET sg zabezpieczone bezpiecznikiem topikowym
10A, uszkodzenie lub przepalenia bezpiecznika wymaga jego wymiany

w serwisie producenta.

Wejscia sterowania

B N

o
_—
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Zasilanie 12V DC

3
S

H2/24v

ADC1
ADC2

3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16]E

Sposob podtgczenia przeiaczhikéw do gniazd sterowania lub czujki ruchu

Sterownik posiada 2 gniazda sterowania lokalnego kazde z 8 wejsciami. Kazde z
wejs¢ sterujgcych uruchamiane jest przez podanie na nie MASY.

Do wysterowania wejscia mozna uzy¢ dowolnego klawisza, przetgcznika sSwiatta,
guzika, kontaktronu, krancéwki lub innego urzgdzenia posiadajgcego wyjscia
sterowania w postaci przekaznika, tranzystora lub uktadu sterowania MASA/VCC.
Aktywny wejscie jest sygnalizowane za pomocg diody LED w poblizu danego
wejscia. Prad pracy aktywnego wejscia to 3mA dla 24VDC zasilania. Sposob
dziatania danego wejscia jest zalezny od uzytego oprogramowania i jego
konfigurac;ji.
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LAN + WIFI
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Umiejscowienie gniazda LAN

Sterowniki SMARTBOB komunikujg sie miedzy sobg lub z zewnetrznym serwerem
np. SUPLA/HOME ASSISTANT za pomocg sieci LAN lub komunikacji WIFI. Przy
pierwszym podtgczeniu sterownik jest skonfigurowany zawsze na sie¢ LAN.
Konieczne jest zapewnienie w budynku odpowiedniego okablowania lub
infrastruktury ktére umozliwi takg komunikacje. W przypadku opcji LAN sterownik
nalezy podtgczy¢ za posrednictwem przewodu sieciowego (skretka komputerowa w
standardzie Cat 5e lub wyzszym). Zalecane jest aby byta to ta sama sie¢ LAN

(VLAN), do ktorej przytaczony zostat serwer (kontroler) systemu inteligentnego domu
jesli zostat taki zainstalowany.

Internet

Kabel LAN

<+—r < w-—>

lub Serwer HA

A. Router
-

switch

Sie¢ WIFI
Schemat sieci LAN
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Komunikacja RS485
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Umiejscowienie portu RS485
Sterownik posiada port RS485, ktory stuzy do komunikacji z zewnetrznymi
elementami np. licznikami energii. Port posiada kanat A, B, COM ktory nalezy
podtgczy¢ w takiej samej kolejnosci po stronie odbiornika. W przypadku wielu
elementéw na magistrali RS485 nalezy pamieta¢ aby poprawnie zaadresowac
wszystkie elementy oraz umiesci¢ dodatkowy rezystor terminujgcy 120 Ohm
(dowolny przewlekany/THT o mocy > 0.25W) na obu koncach magistrali (pierwszy
zalecany przy sterowniku, drugi na najdalej oddalonym elemencie magistrali).

Pomiaru napiecia DC lub dodatkowe wejscia sterujgce

L]
: T gg By e e S
mpm BE480 Tx-a33 uC-GrE =

Umiejscowienie gniazd pomiaru napiecia DC
Sterownik posiada gniazdo pomiaru napiecia ktére zawiera 2 kanaty pomiarowe do
24V DC, kazdy kanat mierzy osobno wartos¢ napiecia na kanale wzgledem masy
sterownika. Kanaty pomiarowe mogg by¢ wykorzystane do pomiaru czujnikéw
analogowych. Alternatywnie mozna wykorzystac jako zwykte wejscia sterujgce
wyzwalane VCC.

Pod gniazdem znajduje sie przetgcznik pozwalajgcy zmieni¢ zakres pracy kanatu
ADC 0-12V - pozycja ON , 0-24V pozycja ODD

d Foc\f SMARTBOB Strona 9
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Pomiar przektadnikiem SCT-013 1VDC
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Umiejscowienie gniazda przektadnika SCT

Sterownik posiada gniazdo do podtgczenia przektadnika pomiaru prgdu AC
SCT-013. Uzyty przektadni musi by¢ typu 1V (nie 50mA), zakres pragdowy
przektadnika nalezy dopasowac¢ do mierzonego obcigzenia np. 5A/25A/100A.

Przykfad poprawnego zatozenia przektadnika SCT

Komunikacja 1WIRE + 12C + ADC 3.3V

oty O D o om
Umiejscowienie gniazda 1WIRE + 12C + ADC 3.3VDC

Sterownik posiada gniazdo do komunikacji z zewnetrznymi czujnikami na protokole
1WIRE oraz 12C. Dostepne piny sg wpiete bezposrednio do procesora i dziatajg tylko
na logice 3.3V (podpiecie innego protokotu na wyzszym napieciu moze uszkodzic¢
sterownik. Logika i Protokét 1WIRE, 12C nadaje sie do montazu ré6znego rodzaju
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czujnikow, nalezy zwrdéci¢ uwage na odlegtos¢ czujnika i sposob komunikacji opisany
w rozdziale okablowanie. Kazde z wyj$¢ 12C oraz 1WIRE jest podciggniete do
zasilania 3.3V za pomocg rezystora 2.35kOhm, co jest odpowiednie do wiekszosci
czujnikéw bez dodatkowych zmian.

Dodatkowo na ztgczu znajduje sie jeden kanat ADC do pomiaru napiecia do 3.3V

Nalezy zwrdci¢ szczegodlng uwage na napiecie zasilania czujnika, niektore z
nich wystepujg zaréwno w wersji 5VDC jak i 3.3VDC. Dla sterownikow
SMARTBOB poprawna opcja to 3.3VDC.

Programator

Sterownik posiada wbudowany programator USB CH340 stuzacy do aktualizacji lub edyciji
oprogramowania. Przy pierwszym podigczeniu przewodu nalezy zainstalowaé sterownik ze
strony https://www.wch.cn/download/CH341SER_EXE.html .

Pozycja gniazda programatora

Budowa sterownika:

Sterownik SMARTBOB zbudowany jest z wielu elementéw wspotpracujgcych ze sobg na
dwadch gtdéwnych poziomach, sg to odpowiednio elementy na magistrali 12C1 (wewnetrzna
oznaczona jako 12C1, zewnetrzna do czujnikow 12C2) oraz elementy wpiete bezposrednio
do uktadu ESP32.

m
E GND
6 T
R4T2 L é
1 -
£33V 8.2k GND
3—'|3-" GND GND 29
V3 1023 3£ MDC
l ] l MES_VOL 45 00 22 RCFLASH
MES_V/ SENSOR_VP TXDO :
I _%gfl: L :|:51:17 57 CT POW SENSOR_VN RXDO ;*g TXFLASH
ibC 2 91031 1021 TX_EN
ADC1 1035 NC B
J_ 1 Wf&_EJ}: 1032 1019 |55 < 1TX Do
= R485_TX 77 1033 1018 (36 <__IMDIO
GND RX_DO 1025 105 (52 12C_SDA
RX_DI 1026 1017 52 ¢ |ESP_CLOCK_OUT
CRS 1027 1016 [2CC SDA_EXT
I2C_SCL_EXT | 3 1014 104 8%
012 100 <] ESP_BOOT
GNDH| 3 GND 102 5%
RS485 RX > 18 013 1015 | I2C_SCL
>4 sHprspz2 SDIISD1
SWP/SD3 SDOISD0
SGgICMD SCKICLK
ESP32 WROOM 32-N4
Sposob podigczenia wyjs¢ do uktadu ESP32
o—
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https://www.wch.cn/download/CH341SER_EXE.html

Elementy wpiete bezposrednio do ukiadu ESP32

Ponizej w tabeli przedstawiono opis wszystkich pindéw uktadu ESP32 uzytych w sterowniku:

Funkcja Grupa Pin ESP32 PullUp

Dane 12C 1 SDA 12C 1 GPIO5 2.35kOhm (bez ekranu)
Zegar 12C 1 SCL 12C 1 GPIO15 2.35kOhm (bez ekranu)
Dane 12C 2 SDA 12C 2 GPIO16 2.35kOhm

Zegar 12C 2 SCL I2CC GPIO14 2.35kOhm

Dane 1WIRE 1WIRE GPI1032 2.35kOhm

Wejscie przektadnika SCT-013 GPIO39 -

SCT

Wyjscie danych TX RS485 GPIO33 -

RS485

Wejscie danych RX RS485 GPIO13 -

RS485

Programowanie FLASH GPIOO -

Wejscie ADC1 24V Pomiar napiecia / wejscie sterujgce GPIO35 -

Wejscie ADC2 24V Pomiar napiecia / wejscie sterujgce GPIO34

Wejscie ADC3 3.3V Pomiar napigcia / wejscie sterujace GPIO36

g
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Na spodzie sterownika znajduje sie kopia informacji 0 mapowaniu
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Magistrala 12C 1

Elementy oparte o magistrale 12C 1 dostepng na pinach SDA-GPIO5, SCL-GPIO15, jest to
wewnetrzna magistrala stuzgca do komunikacji miedzy poszczegolnymi elementami
sterownika takimi jak ekspandery, ekran, czujniki czy zegar. Predko$¢ magistrali moze

wynosi¢ od 100kHz do 400kHz, zalecane jest uzywanie 400kHz (wartos¢ podstawowa):

Element magistrali Adres na 12C 1
Ekspander MCP23017 do obstugi 16x wej$¢ 0x20
Ekspander 1 PCA9685 do obstugi 12x WYJSCIE MOSFET + 4 CYFROWE 0x40
Ekspander 2 PCA9685 do obstugi 12x WYJSCIE MOSFET 0x41
Czujnik temperatury sterownika 1 TMP102 0x49
Czujnik temperatury sterownika 2 TMP102 0x48
Ekran OLED 0x96C o adresie 0x3C 0x3C
Zegar DS1307 RTC 0x68
Mapowanie ekspandera MCP23017 dla wejsé:
Element Uktad Pin uktadu Adres
Wejscie 1 MCP23017 4 0x20
Wejscie 2 MCP23017 5 0x20
Wejscie 3 MCP23017 6 0x20
Wejscie 4 MCP23017 7 0x20
Wejscie 5 MCP23017 3 0x20
Wejscie 6 MCP23017 2 0x20
Wejscie 7 MCP23017 1 0x20
Wejscie 8 MCP23017 0 0x20
Wejscie 9 MCP23017 15 0x20
Wejscie 10 MCP23017 14 0x20
Wejscie 11 MCP23017 13 0x20
Wejscie 12 MCP23017 12 0x20
Wejscie 13 MCP23017 11 0x20
Wejscie 14 MCP23017 10 0x20
Wejscie 15 MCP23017 9 0x20
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Wejscie 16

MCP23017

0x21

Mapowanie ekspandera PCA9685 dla wyjsé¢ MOSFET-MOCY i cyfrowych:

Element Rodzaj Ukfad Pin uktadu Adres
Wyjscie 1 Wyjscie mocy PCA9685 1 4 0x40
Wyjscie 2 Wyjscie mocy PCA9685 1 5 0x40
Wyjscie 3 Wyjscie mocy PCA9685 1 6 0x40
Wyjscie 4 Wyjscie mocy PCA9685 1 7 0x40
Wyjscie 5 Wyjscie mocy PCA9685 1 8 0x40
Wyjscie 6 Wyjscie mocy PCA9685 1 9 0x40
Wyjscie 7 Wyjscie mocy PCA9685 1 10 0x40
Wyjscie 8 Wyjscie mocy PCA9685 1 11 0x40
Wyjscie 9 Wyjscie mocy PCA9685 1 12 0x40
Wyjscie 10 Wyjscie mocy PCA9685 1 13 0x40
Wyjscie 11 Wyjscie mocy PCA9685 1 14 0x40
Wyjscie 12 Wyjscie mocy PCA9685 1 15 0x40
Wyjscie 13 Wyjscie mocy PCA9685 2 4 0x41
Wyjscie 14 Wyjscie mocy PCA9685 2 5 0x41
Wyjscie 15 Wyjscie mocy PCA9685 2 6 0x41
Wyjscie 16 Wyjscie mocy PCA9685 2 7 0x41
Wyjscie 17 Wyjscie mocy PCA9685 2 8 0x41
Wyijscie 18 Wyijscie mocy PCA9685 2 9 0x41
Wyjscie 19 Wyjscie mocy PCA9685 2 10 0x41
Wyjscie 20 Wyjscie mocy PCA9685 2 11 0x41
Wyjscie 21 Wyjscie mocy PCA9685 2 12 0x41
Wyjscie 22 Wyjscie mocy PCA9685 2 13 0x41
Wyjscie 23 Wyjscie mocy PCA9685 2 14 0x41
Wyjscie 24 Wyjscie mocy PCA9685 2 15 0x41
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Magistrala 12C 2

Dodatkowo zostata przewidziana dodatkowa magistrala I12C 2 dostepna na pinach
SDA-GPIO16, SCL-GPIO14, wyprowadzona na konektor (oznaczony 1WIRE+I2C). W
zaleznosci od wersji oprogramowania uzytkownik moze do niej podpig¢ rézne dodatkowe
czujniki (patrz oprogramowanie). Predko$¢ magistrali moze by¢ dowolna, dopasowana do
czujnika i odlegtosci (im wiecej czujnikow i sg one dalej to zalecane jest obnizenie predkosci)

Zabezpieczenie termiczne i pomiar napiecia zasilania

Sterownik posiada wbudowane zabezpieczenie termiczne oparte o dwa uktady TMP102.
Wszystkie wyjscia MOSFET i CYFROWE zostang wytgczone w momencie przekroczenia 80
stopni celsjusza.

Kontroler LAN 8720

Sterownik jest wyposazony w kontroler LAN LAN8720 pozwalajgcy nawigzac potgczenie po
sieci LAN. Kontroler pozwala nawigzac¢ potgczenie o predkosci 10Mb lub 100Mb. W tym celu
zostat on podtgczony w nastepujgcy sposob:

MDC Karta LAN8720 GPIO23
MDIO Karta LAN8720 GPIO18
Zegar CLOCK Karta LAN8720 GPIO17
RX DO Karta LAN8720 GPI025
RX D1 Karta LAN8720 GPIO26
CRS Karta LAN8720 GPIO27
TX DO Karta LAN8720 GPIO19
TX D1 Karta LAN8720 GPI1022
TXEN Karta LAN8720 GPIO21
PHY 1 Karta LAN8720
Oprogramowanie:

Sterownik SMARTBOB moze by¢ fabrycznie zaprogramowany z:
e SUPLA SMARTBOB, zyli wersja oprogramowania pod system SUPLA ktéra w prosty
sposob pozwala dodac¢ sterownik do ekosystemu SUPLA.
e ESPHOME, czyli bazowa konfiguracja ESPHOME pozwalajgca testowaé i dodaé
sterownik do HOME ASSISTANT
e LOXONE SMARTBOB, czyli wersja oprogramowania pod system LOXONE ktéra w
prosty sposob pozwala doda¢ sterownik do ekosystemu LOXONE przez UDP.

Lub dowolne inne wspierajgce uktad ESP32 (w bazowej wersji ESP32-WROOM-32)
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